
 

 

กาํหนดการอบรม 

หลกัสูตร Pick & Place and I/O Robotic Class (MG400)  
วนัที& 1 

 9.00 น. – 10.30 น. Lesson 1: How to use DOBOT MG400 (รู้จักแขนกล DOBOT MG400) 

The importance of robot: ทาํไมตอ้งใชแ้ขนกล 

Solution of Robot: Application การนาํไปประยกุตใ์ช ้

How to use DOBOT MG400: อ่าน Specification  

Getting Started: เรียนรู้ specification พื=นฐาน 

Install Software “DOBOT Studio 2020” 

Lesson 2: Safety Mode 

Safety Mode 

What is COBOT?: COBOT คืออะไร? 

Safety Setting: การตั=งค่าโหมดความปลอดภยั 

Safety Teach Position 

Clear Error 

10.30 น. – 10.45 น. พกัเบรก ]^ นาที 

10.45 น. – 12.00 น. Lesson 3: Teach Position 

Jog Position Joint 

Jog Position Cartesian 

Teach position in detail 

Teach point: ปุ่มกดเพืFอ teaching 

Add Point: โชว ์Position ในโปรแกรม 

Setting Speed Control 

12.00 น. – 13.00 น. พกัรับประทานอาหารกลางวนั 

13.00 น. – 14.30 น. Lesson 4: Blockly 

Scratch: เรียนรู้คาํสัFงการใชง้าน Blockly 

เรียนรู้คาํสัFง Setting Speed Control ดว้ยการใชง้าน Blockly 

Point (Add Point) 

Movement (Move J/ Move L/ Jump) 

Movement ดว้ยการใชค้าํสัFง Loop 

14.30 น. – 14.45 น. พกัเบรก 15 นาที 



 

 

14.45 น. – 17.00 น. Move Point Circle 

Move ARC (Circular Interpolated Motion) 

เรียนรู้การใชง้านคาํสัFง Smooth Transition  

การประยกุตใ์ชง้านการใช ้Move ARC (Circular Interpolated Motion) 
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9.00 น. – 10.30 น.  Lesson 5: I/O Interface 

Wiring I/O และการ เชืFอมต่อ I/O ของ DOBOT MG400 

การประยกุตใ์ชง้านการใช ้Output I/O Interface  

การประยกุตใ์ชง้านการใช ้Input I/O Interface 

เรียนรู้การใชง้านคาํสัFง IF/DO  

10.30 น. – 10.45 น. พกัเบรก ]^ นาที 

10.45 น. – 12.00 น. เรียนรู้การใชง้านคาํสัFง Delay Time  

เรียนรู้การใชง้านคาํสัFง Operators การสร้างเงืFอนไขการทาํงาน 

เรียนรู้การใชง้านคาํสัFง Stop at this point เพืFอออกจาก Loop  

เรียนรู้การใชง้าน Move Rel/ MOVJ/ Rel MOVL 

การประยกุตใ์ชง้านการใช ้Move Rel/ MOVJ/ Rel MOVL ในสถานะการจาํลอง Laser Mark 

12.00 น. – 13.00 น. พกัรับประทานอาหารกลางวนั 

13.00 น. – 14.30 น. Lesson 6: Control Mode Offline 

Stand-alone Interface: Interface ผา่น I/O 

การใชง้าน Remote Control 

14.30 น. – 14.45 น. พกัเบรก ]^ นาที 

14.45 น. – 16.00 น. Lesson 7: Application Example 

เรียนรู้การใชง้านคาํสั&ง Variables ในการตั{งค่า Parameter 

การประยกุตใ์ชง้าน Blockly ดว้ยการสร้างการทาํงานแบบ Pallet 

16.00 น. – 16.30 น. ทาํแบบทดสอบ 

16.30 น. – 17.00 น. มอบใบประกาศ, ถ่ายรูปร่วมกนั 


